
BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

1.2 Kesimpulan 
Dari  hasil  rancang  bangun  Alat  Uji  Buckling  Portable

berbasis  mikrokontroler  Arduino  uno  R  3 ini  setelah
melakukan  serangkaian  perkerjaan,  pengujian,  dan
pengamatan  dapat  diambil  beberapa  kesimpulan  di
atarannya : 

1. AUBP (alat  uji  buckling  portable)  berbasis  arduino  uno
adalah alat yang di desain untuk pengujian buckling yang
praktis,  efisien,  modern  dan  gampang  dipahami
mahsiswa/mahasiswi  untuk  dasar  pembelajaran
fenomena buckling  untuk  kelngkapan  alat  laboratrium
(bengkel)
Fakultas Teknik Mesin,
Universitas Muhammadiyah Surabaya.

2. System pengendali  utama adalah  Arduino uno,  program
utama antara lain :

a. Sensor loadcell dalam satuan kg untuk Pcr
b. Sensor jarak dalam satauan cm untuk tekuk.
c. Program koneksi data logger plx-daq ke excel.

3. Cara kerja AUBP berbasis Arduino uno adalah :
a. Memanfaatkan bacaan loadcell sensor hx711.
b. Sensor jarak ultrasonic HC-SR04.
c. Aplikasi plx-daq v.11 sebagai data logger otomatis

ke axcel.

4. Grafik AUBP menampilkan grafik prilaku nyata pengujian
material  kolom  plat  strip,  data  nilai  Pcr  (kg),  data  nilai
jarak  (cm),  hari,  tanggal,  tahun,  waktu,  keakuratan
pengukuran, secara langsung.



5. Fungsi utama AUBP berbasis Arduino uno adalah :

a. Untuk  mengetahui  data  nilai  Pcr  (pembebanan
kritis),prilaku  buckling  secara  langsung  saat
pengujian material kolom plat secara otomatis.

b. Untuk  menetahui  Batasan  aman  material,  ketika
kita  ingin  membuat  produk  dari  material  tersebut
sehingga  tidak  memberi  pembebanan  yang
melebihi  tegangan  kritis  material  tersebut  dan
mengakibatkan kerusakan saat di pakai.

1.2  Saran

Adapun  saran  yang  dapat  diberikan  untuk  penelitian

selanjutnya adalah 

sebagai berikut: 

1. Perlu  adanya penelitian  lanjutan guna penyepurnaan

AUBP berbasis Arduino uno R 3 dengan penambahan

sensor suara.
2. Perlunya  adanya  pergantian  board  Arduino  uno  R3

clone  yang  penulis  gunakan  dengan  board  Arduino

orginal merk lain untuk membandingkan kinerja bacaan

sensor.
3. Perlunya penggunaan dongkrak ulir atau motor eletrik

dikombinasi  dengan  rek  pinion  agar  pembebanan  /

tekanan yang bekerja  bergerak secara  perlahan dan

stabil sehinga memunculkan angka yang urut. 
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