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ABSTRAK 

Kolam ikan membutuhkan perawatan khusus untuk menjaga 

kondisi air seperti tingkat keasaman, Suhu dan kejernihan air. Kondisi 

saat ini, perawatan kolam ikan dilakukan secara manual dengan cara 

mengganti air ikan berdasarkan waktu. Selain itu untuk menjaga 

kejernihan air pada kolam ikan menggunakan filter air sehingga dapat 

menjaga kejernihan air.  Alat filter air tersebut menggunakan listrik untuk 

mengaktifkan. Dimana jika terjadi pemadaman listrik, maka alat filter air 

tersebut tidak dapat digunakan sehingga dapat berpengaruh pada kondisi 

air didalam kolam ikan. Dengan permasalahan tersebut dapat dirancang 

suatu sistem untuk memonitoring tingkat kesaman air, suhu air dan 

kejernihan air dengan teknologi internet of things. Dimana untuk 

mendapatkan data parameter tersebut menggunakan sensor PH yang 

digunakan untuk mendeteksi tingkat keasaman air. Sensor Suhu Ds18b20 

untuk mendeteksi suhu pada air dan sensor turbidity yang digunakan 

untuk mendeteksi kejernihan air. Dengan adanya batas parameter pada 

masing-masing sensor tersebut, sistem dapat melakukan pergantian air 

secara otomatis dengan menggunakan pompa air yang aktif ketika 

mendapatkan trigger dari sistem. Selain itu sistem ini terdapat teknologi 

internet of things dimana data parameter tersebut dapat dikirimkan ke 

apliksi smartphone melalui koneksi internet sehingga pengguna dapat 

memonitoring kondisi kolam ikan secara real time. Fitur lain dari sistem 

ini adalah terdapat teknologi pembangkit listrik tenaga surya dimana 

sistem ini digunakan untuk backup listrik ketika terjadi pemadaman 

listrik sehingga sistem tetap dapat menjaga kondisi air pada kolam ikan. 

Dengan adanya sistem ini penulis berharap dapat membantu dalam 

perawatan kolam ikan dan dapat mempermudah pengguna dalam 

melakukan monitoring kondisi kolam ikan.  

 

 

Kata Kunci : Internet of Things, Deteksi Suhu air, Deteksi keasaman 

air, Deteksi Kekeruhan Air 
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ABSTRACT 

Fish ponds require special care to maintain water conditions 

such as acidity, temperature and water clarity. Current conditions, fish 

pond maintenance is done manually by changing fish water based on 

time. In addition, to maintain water clarity in fish ponds, use a water filter 

so that it can maintain water clarity. The water filter device uses 

electricity to activate. Where if there is a power outage, the water filter 

device cannot be used so that it can affect the condition of the water in 

the fish pond. With these problems, a system can be designed to monitor 

the level of water acidity, water temperature and water clarity with 

internet of things technology. Where to get the parameter data using a PH 

sensor which is used to detect the level of acidity of the water. The 

Ds18b20 Temperature Sensor is used to detect the temperature of the 

water and the turbidity sensor is used to detect the clarity of the water. 

With the parameter limits on each of these sensors, the system can change 

water automatically by using an active water pump when it gets a trigger 

from the system. In addition, this system has internet of things technology 

where the parameter data can be sent to the smartphone application via 

an internet connection so that users can monitor the condition of the fish 

pond in real time. Another feature of this system is that there is a solar 

power generation technology where this system is used to backup 

electricity when there is a power outage so that the system can still 

maintain the condition of the water in the fish pond. With this system the 

authors hope to assist in the maintenance of fish ponds and can facilitate 

users in monitoring the condition of fish ponds. 

 

Keywords: Internet of Things, Water Temperature Detection, Water 

Acidity Detection, Water Turbidity Detection 
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